
2019.06.02 岡山国際サーキット 3.703km

ETCC500

順位 車番 ドライバー モデル 車名 ①周 ②周 総周回 ①順 ②順 合計順位点

1 33 松井   修 BMW M4 Studie M4  6  6 12 1 + 2 × =

2 22 木村   滋 BMW F82 M4 ROCO M4  6  6 12 2 + 1 × =

3 35 佐藤  俊介 BMW M2 白M2C  5 - 3 + - × =

SR2

順位 車番 ドライバー モデル 車名 総周回 ①順 ②順 合計順位点

1 98 穂坂　真一 156TS LubrossFlamingo156  6  6 12 1 + 1 × =

2 24 大蔵　峰樹 145JTS PSLink145  6  6 12 2 + 2 × =

S300

順位 車番 ドライバー モデル 車名 総周回 ①順 ②順 合計順位点

1 31 小橋  幸男 Audi TT/2.0 r.e.s AudiTT2号車  6  6 12 1 + 1 × =

2 81 新居  桂樹 Renault Clio4 ProsperClio4RS  6  5 11 2 + 2 × =

MR200

順位 車番 ドライバー モデル 車名 総周回 ①順 ②順 合計順位点

1 51 齋藤  有希 Spider TS LCT SPIDER TS-R  6  6 12 1 + 2 × =

2 67 今田  雅則 147TS-sele SpR-NAUTO147♪  6  6 12 2 + 1 × =

AR200

順位 車番 ドライバー モデル 車名 総周回 ①順 ②順 合計順位点

1 46 鈴木　尚 147TS sic147ﾙﾌﾞﾛｽ零式戦闘爆  6  6 12 1 + 1 × =

AR150-8

順位 車番 ドライバー モデル 車名 総周回 ①順 ②順 合計順位点

1 199 田中   智 ABARTH 500 さとちーin赤ｻｿﾘ団  6  6 12 1 + 1 × =

AR150-2

順位 車番 ドライバー モデル 車名 総周回 ①順 ②順 合計順位点

1 44 北村  一志 GTV 要修業ﾊﾟﾝﾁｮGTV  6  6 12 1 + 1 × =

AR-MiTo

順位 車番 ドライバー モデル 車名 総周回 ①順 ②順 合計順位点

1 47 松井  信繁 Mito tb sports ﾐﾄTBSPR  6  6 12 1 + 1 × =

2 20 能口   亮 MITO 1.4 ｽﾎﾟｰﾂ ﾌﾗﾐﾝｺﾞ ﾄﾞﾛ沼MITO  6  6 12 2 + 2 × =

3 50 西村  哉毅 MiTo K-ENG☆MITO  6  5 11 3 + 3 × =

AR150-1

順位 車番 ドライバー モデル 車名 総周回 ①順 ②順 合計順位点

1 100 前田  一郎 166 super ｽﾃｨ-ﾚ166ｲﾁﾛｰ  6  6 12 1 + 1 × =

- 69 辻野  和人 WING147GTA&ｱｼﾑﾗ - - - + - × =

AR120

順位 車番 ドライバー モデル 車名 総周回 ①順 ②順 合計順位点

1 21 小松  里江 ABARTH 595 こまっちゃんin赤ｻｿﾘ団  5  5 10 1 + 1 × =

AR150-6

順位 車番 ドライバー モデル 車名 総周回 ①順 ②順 合計順位点

1 61 池田  雅人 MiTo TCT DXL-TJ赤黒MiToTCT  5  5 10 1 + 1 × =

SS300

順位 車番 ドライバー モデル 車名 総周回 ①順 ②順 合計順位点

1 80 楠戸  芳弘 Renault Clio CUP 人工知能  4 - 1 + - × =

2 32 今本  恒一 Audi TT r.e.s AudiTT1号車  2 - 2 + - × =

HTA200

順位 車番 ドライバー モデル 車名 総周回 ①順 ②順 合計順位点

1 77 川﨑  浩道 75TS 75TS-R  2 - 1 + - × =
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クラス別総合順位（決勝①+決勝②）　
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